
Ȓȯ ɱȳɗݵ؈فࡧ ȓʈɽࡧʎȌȳɐɦȄࡧȉݏ ɱȆț

כɤɼࡧטȲȆȍȗȫࡧ

ȓʊɡࡧ ʊɱȆՌɡ ʊɭࡧȓȷ ȯ ɳɸܣۜࡧ ع ȆʈȲܣۚࡧ ɜȕࡧȓȝɦȆȝɦȄࡧȓɳȸ ɦȄ

ǴȄɼȯ ɦȄࡧȓȀȍɐȖࡧɼࡧȒȳʆȆɐࡧםʏڲǵࡧɬȆɌ ɱ

..................................................:اللقب........................النقطة:

..................................................:لإسما.......................:الملاحظات
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المدة : ساعتانالشعبة : تقني ریاضي  ھندسة میكانیكیة 

2015/2016السنة الدراسیة : المادة : تكنولوجیا

  الاختبار الأول في مادة التكنولوجيا

}ȓʊɡ ʊɱȆɢʊɭࡧȓȷ ȯ ɳɸ{

نظام آلي لمعایرة و تعبئة الدواء:الموضوع

یحتوي ملف الدراسة على جزئین :

.}8\5، 8\4، 8\3، 8\2، 8\1{الوثائق  :الملف التقني-1

.}8\8، 8\8،7\6{الوثائق :ملف الإجابة-2

الملف التقني-1

)8\2( الوثیقة :وصف وتشغیل-1-1

:حسب المراحل التالیة معایرة و تعبئة قارورات الدواءنظام با الیقوم ھذ

.المرحلة الأولى : التحضیر-

.المرحلة الثانیة : التعلیب-

.المرحلة الثالثة : التغلیف-

ج محل الدراسة : تمن-1-2

.)8\3الصفحة(كھربائيشتغل بمحرك یي ذالMR2حرّك مخفـّـض منقترح دراسة 

معطیات تقنیة :-1-3

Pالمحرّك : استطاعة = 2,4 Kw،N = 1000 tr / mn

:})7(,)6({ات أسنان قائمة:ذالمتسننات الاسطوانیة 

m=2:( المودیول ) اسبيالمقیاس التن mm،a = 58 mm،d6 = 32 mm

,(4المتسننات المخروطیة ذات أسنان قائمة : {( (8{(:

mالمقیاس التناسبي :  =2.5 mm( المودیول )،Z8 = 70،d4 = 35 mm

)11\3( الوثیقة سیر الجھاز : -1-4

نیة من المحرّك إلى البساط المتحرّك بواسطة مجموعة مسننّات أسطوانیة ذات أسنان تنقل الحركة الدورا

,(4)} و مسننّات مخروطیة ذات أسنان قائمة : {(7) ,(6قائمة {( (8. {(

8\1الصفحة 
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: النظام موضوع في محیط محمي ضد العوارض الخارجیة   ملاحظة

العمل المطلوب : -1-5

دراسة الإنشاء : -1-5-1

:تحلیل وظیفي-أ

8\6الوثائقأجب مباشرة على *

تحلیل بنیوي : -ب

.8\7یمیة الجزئیة مباشرة على الوثیقة أتمم الدراسة التصم:دراسة تصمیمیة جزئیة*

دراسة التحضیر :-1-5-2

.8\8أجب مباشرة على الوثیقة:دراسة الآلیات*

نظام آلي لمعایرة و تعبئة الدواء

8\2الصفحة 
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محركمحرك

12\3الصفحة 

التاریخ:

الاسم:

03الرقم : 

2:3:المقیـاساللغة
محرك مخفض

محرك

8\3الصفحة 
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20

151

12

13
1

1

111

141

18

17

16

1

194

231

21

22

4

3

1111

فاصل الكتامة ذات شفة واحدة  1 تجارة33

EN-GJL300 علبة 101

4

المــادة

مخفض - محرك 
: التاریخ

: الإسم

مدحرجة ذات كریات بتماس نصف قطري

30CrMo12

C 50

25CrMo4

30CrMo12

C 60

عمـــود مسننّ

عجلة مسننة مخروطیة

عجلة مسننّة

ترس

عمـود خروج

11/4

Ar

اللغة

51

21

الملاحظات التعییــناتالعدد
EN-GJL300

الرقم

4

30CrMo12

EN-GJL300غطـــاء

11

عمـود محرّك31

1

71

61

8

9

1

 مشقوقة حلقة 

MB حلقة كبح طراز

6

16

تجویف سداسيببرغي ذو رأس أسطواني 

EN-GJL300

EN-GJL300

EN-GJL300

Cu Sn 12

KM صامولة ذات حزوز طراز

غطـــاء

غطـــاء

غطـــاء

H صامولة سداسیة

براغي الملء و التفریغ

C 22
A خابور متوازي شكل

(

)لجاف ( خاتم

H لولب سداسي

(

1 24C 22 )لجاف ( خاتم

حلقة مرنة للأجواف311

مرنة للأعمدة حلقة تجارة321

تجارة

تجارةفاصل الكتامة مسطح301

سندات ضبط تجارة281

فاصل الكتامة مسطح 1 تجارة27

فاصل الكتامة ذات شفتین  تجارة261
1 تجارةواحدة فاصل الكتامة ذات شفة 25

تجارة

تجارة

تجارة

تجارة

تجارة

تجارة

تجارة

تجارة

تجارة

1 تجارة29 فاصل الكتامة مسطح

8\4الصفحة 
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ملــف المــــوارد
T

d

D

20

32
35
40
47

7

KBمدحرجات ذات دحاریج مخروطیة طراز 

براغي أسطوانیة بتجویف سداسي 

ASفاصل الكتامة ذات شفتین بإحتكاك نصف قطري طراز 

أو

Aشكل 

المتـــوازیــةالخوابیر

حلقات مرنة للأعمدة 

8\5الصفحة 
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النظام الآلي

التحلیل الوظیفي  -أ
)A-0أتمم المخطط الوظیفي  ( -1

أتمم جدول الوصلات الحركیة التالي :-2

اسمالقطع
الوصلة

الوسیلةالرمز

3\6
)1-11(\5

4\)1-10(

8\5

:للجھازالحركيالتخطیطي أتمم الرسم-3

التحدید الوظیفي للأبعاد : -4
" على  Jaأنجز سلسلة الأبعاد الخاصة بالشرط   " -4-1

الرسم التالي: 
التالي التوافقات المناسبةسجل على الجدول -4-2

Ø1 ،Ø2،Ø3 وØ4التاليالموجودة على الرسم:

:المتسنناتدراسة -5

,(6{(ذات أسنان قائمة :أسطوانیةمتسننات5-1 (7{(
أتمم جدول الممیزّات التالي : 

mdZra
(6)

2
32

58
(7)

,(4{(ذات أسنان قائمة :مخروطیة متسننات5-2 (8{(
أتمم جدول الممیزّات التالي : 

  m  d  z  δ  L  r  
(4)

2.5
35

(8)70

:rgنسبة النقل الكلیة أحسب-5-3
........................................................................................................................

........................................................................................................................

........................................................................................................................

:N5أحسب سرعة الخروج -5-4
........................................................................................................................

........................................................................................................................

........................................................................................................................

دراسة الإنشاء :-1-5-1

8\6الصفحة 
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الدراسة البنیویة–ب
الدراسة التصمیمیة الجزئیة :

) مدحرجات ذات دحاریج مخروطیة ) بواسطة 1) و الھیكل (5تغییر الوصلة المتمحورة بین العمود.
) بإستعمال خابور متوازي شكل 8) و العجلة المسنّنة (5تغییر الوصلة الإندماجیة بین العمود (A.
) 13) و (12تركیب الغطائین: (

.* وصلة اندماجیة بواسطة براغي
.عمال فاصل الكتامة ذات شفتین * حمایة الجھاز بإست

محرك مخفّض 
:الاسم

التاریخ : 

1اللغــة  : 1 المقیاس

8/62

Ar

8\7الصفحة 
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8\8الصفحة 

دراسة الآلیات

:وصف و تشغیل

) حتى EV1" یفتح الصمام (cعند الملتقط "قارورةعند وصول ال
" ، الذي e) یتم الضغط على الملتقط "50gتصل إشارة الوزن (

) حتى V1) وخروج الدافعة (EV1ي إلى غلق الصمام (دّ یؤ
ثواني تعود الدافعة s10". بعد مرور a1الضغط على الملتقط "

)V1" حتى الضغط على الملتقط (a0 ّدوران إلىي " ، الذي یؤد
)M2المحرك (

توقف المحرك " ، فیتم بذلكdأن تلامس القارورة الملتقط "إلى
MR2 نزول الدافعة (وV2" حتى الضغط على الملتقط (b1"

) إلى V2(وذلك لتحقیق غلق القارورة بغطاء ) ، ثم تعود الدافعة (
." وبذلك تعاد الدورةb0أن تضغط على الملتقط  "

المعطیات :
a0لدینا جدول الحقیقة لكل الدورة (الحالات الممكنة فقط) حیث تكون متغیرات الدخول   , a1 ,b0 ,b1 ومتغیرات

V1الخروج 
+ , V1

-,V2
+ , V2

-

المطلوب :
استخرج المعادلات النطقیة :-1

V2بسط المعادلة -2
بالطریقة الجبریة (جبر بول) +

V2
+ = ……………………………………………........................................................................

......................................................................................................................................................
.........................................................................................................................................................

V2بسط المعادلة  -3
V1أنشئ اللوجغرام المناسب للمخرج  -4باستعمال جدول كارنو-

+.

10110100a0a1

,b0 b1

00

01

11

10

V2
-
= ………………………

V2
-V2

+V1
-V1

+b1b0a1a0
10100101

10010100

10010110

01010010

01011010

10100000

V1
+ = …………………………………………..

V1
-- = … ..................... ……………………………

V2
+ = ……………………………………………...

V2
-- = ……………………………………………
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Page 2

نظام ألي لمعایرة وتعبئة الدواء

الجمھوریة الجزائریة الدیمقراطیة الشعبیة

وزارة التربیة الوطنیة

-بمدغوسة  -ثانویة الحاج أحمد حطاب 

Thème:

:تحت إشراف الأستاذ 
علي شریف عمر

تصحیح الاختبار الثاني
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:یحتوي ملف الدراسة على جزئیین 
.}12\5،  12\4،  12\3،  12\2،  12\1{الوثائق  :الملف التقني•
.}12\12،  12\11،  12\10،  12\9،  12\8،  12\7، 12\6{الوثائق :ملف الإجابة•

:الملف التقني

)11\2الوثیقة ( :وصف وتشغیل 1.
:    یقوم ھذا النظام بمعایرة و تعبئة قارورات الدواء حسب المراحل التالیة 

. التحضیر : المرحلة الأولى •
.  التعلیب : المرحلة الثانیة •
.  التغلیف : المرحلة الثالثة •
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: منتج محل الدراسة .1-2
.) 12\3الصفحة ( الذي یشتغل بمحرك كھربائي  MR2نقترح دراسة محرّك مخفـّـض 

:معطیات تقنیة .1-3
P:استطاعة المحرّك  = 2,4 Kw    ،N = 1000 tr / mn

:})7(,)6({: المتسننات الاسطوانیة ذات أسنان قائمة
m=2) : المودیول ( المقیاس التناسبي  mm   ،a = 58 mm، d6 = 32 mm

})8(,) 4({: المتسننات المخروطیة ذات أسنان قائمة 
m):   المودیول(المقیاس التناسبي  =2.5 mm ،Z8 = 70 dent، d4 = 35 mm
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) 11\3الوثیقة ( : سیر الجھاز . 1-4
تنقل الحركة الدورانیة من المحرّك إلى البساط المتحرّك بواسطة مجموعة  

})7(,)6({مسننّات أسطوانیة ذات أسنان قائمة 
.})8(,)4({:و مسننّات مخروطیة ذات أسنان قائمة 

: العمل المطلوب . 1-5
: دراسة الإنشاء  -1-5-1
.12\7و   12\6أجب مباشرة على الوثائق :تحلیل وظیفي•

: تحلیل بنیوي •
.12\8أتمم الدراسة التصمیمیة الجزئیة مباشرة على الوثیقة :دراسة تصمیمیة جزئیة*
12\9أتمم الدراسة التعریفیة الجزئیة مباشرة على الوثیقة :دراسة تعریفیة جزئیة *
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:دراسة التحضیر  -1-5-2
. 12\10أجب مباشرة على الوثیقة :تكنولوجیا وسائل الصنع *

.12\11أجب مباشرة على الوثیقة : )12(عقد المرحلة الخاص بصنع الغطاء*

.12\12أجب مباشرة على الوثیقة:دراسة الآلیات*
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علب معبئة بالدواء و مغلفةأقراص: المادة  معایرة وتعبئة
الدواء

النظام الآلي

A-0 أتمم المخطط الوظیفي1-3-1

A- O

: التحلیل الوظیفي   1-3

أغطیة+ علب فارغة 

برمجة Wp +WEطاقة

ضبط التحكم
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اندماجیة

متمحورة

اندماجیة

متمحورة

6/3

)1-11(\5

8\5

10-1)/4(

+  صامولة + خابور 
سند عمود

BCمدحرجتین 

) 21(اللوالب 

BCمدحرجتین 

: اتمم جدول الوصلات الحركیة التالي 

اسم الوصلة الوسیلةالرموزالقطع

Ǯ Ҡ ˽̸ Ǫ̤�ː ˡ˱؇ 1-5��Ǯ Ҡ ˽̸ Ǫ̤�ː ˡ˱؇:
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:الرسم التخطیطي الحركي1-6
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Ja

5 821 29 30 28

: التحدید الوظیفي للأبعاد -4
:  على الرسم التالي"  Ja" أنجز سلسلة الأبعاد الخاصة بالشرط    -4-1
سجل على الجدول  التالي التوافقات المناسبة   -4-2

Ø1  ،Ø2  ،Ø3 و Ø4  الموجودة على الرسم التالي :

a8a5a29 a3a28

a21

Ø
1
=
-H

7

Ø
2
=
-k6

Ø
3
=
-h

1
1

Ø
4
=
-H

8
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Ǯ ˅̲̱ ˸ Ǫ�ː̟߼ ˷Ǫǵǳ 5-Ǯ ˅̲̱ ˸ Ǫ�ː̟߼ ˷Ǫǵǳ:

})7(,)6({: متسننات أسطوانیة ذات أسنان قائمة  5-1
:أتمم جدول الممیّزات التالي 

z6=d /6 ma=(d6+d7)/2r=z6/z7=d6/d7

mdZra

(6)
2

32
58

(7)

mdZra

(6)
2

3216
58

(7)

mdZra

(6)
2

32
58

(7)84

mdZra

(6)
2

32
8/2158

(7)

mdZra

(6)
2

32
58

(7)42

z7=d /7 m
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})8(,) 4({: متسننات مخروطیة  ذات أسنان قائمة  5-2
:أتمم جدول الممیّزات التالي 

mdzδLr

(4)
2.5

35

(8)70

z4=d /4 m

mdzδLr

(4)
2.5

3514

(8)70

mdzδLr

(4)
2.5

35

(8)17570

tg δ1 = Z4 / Z8 = d4 / d8

mdzδLr

(4)
2.5

3511.3

(8)70

mdzδLr

(4)
2.5

35

(8)7078.7

tg δ1= r

mdzδLr

(4)
2.5

35

1/5
(8)70

L4= d4/ 2 Sin δ4

mdzδLr

(4)
2.5

35

89.31
(8)70

δ1 +  δ2 =900

d8=m*z8
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: أحسب نسبة النقل الكلیة -5-3

rG = r6-7 x r4-8 = 8/21 x 1/5 = 8/105
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N5 : حسب سرعة الخروج  -5-3

N5
= Nm x rG = 1000 x 8/105

= 76.19 tr/minN5

rG
= N5 / Nm :ومنھ

:إذن
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الدراسة البنیویة–ب 
:الدراسة التصمیمیة الجزئیة 

.بواسطة مدحرجات ذات دحاریج مخروطیة ) 1(و الھیكل ) 5(تغییر الوصلة المتمحورة بین العمود •
.Aباستعمال خابور متوازي شكل ) 8(و العجلة المسنّنة ) 5(تغییر الوصلة الاندماجیة بین العمود •
) :13(و ) 12(تركیب الغطائین •
.  وصلة اندماجیة بواسطة براغي * 
.حمایة الجھاز باستعمال فاصل الكتامة ذات شفتین  * 
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